
     

Статус: действует (последнее изменение статуса: 18.04.2024)
Пошлина: учтена за 14 год с 16.02.2025 по 15.02.2026. Установленный срок для уплаты пошлины за

15 год: с 16.02.2025 по 15.02.2026. При уплате пошлины за 15 год в дополнительный 6-
месячный срок с 16.02.2026 по 15.08.2026 размер пошлины увеличивается на 50%.
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(12) ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ К ПАТЕНТУ

(57) Реферат:
Изобретение относится к устройствам для измерения величины сейсмических

колебаний горных пород. Сущность: устройство включает блок сбора данных (9) с
основным источником питания (10), блок электроники (5), состоящий из аналого-
цифрового преобразователя (6), соединенного с микропроцессором (7), и
трехкомпонентный акселерометрический датчик (2), соединенный с аналого-
цифровым преобразователем (6). При этом устройство снабжено наклономером (3),
трехкоординатным магнитометром (4) и установленным в блоке электроники (5)
вторичным источником питания (8). Наклономер (3) и трехкоординатный
магнитометр (4) соединены с микропроцессором (7). Трехкомпонентный
акселерометрический датчик (2), наклономер (3), трехкоординатный магнитометр (4)
и блок электроники (5) соединены с вторичным источником питания (8) и
установлены в водонепроницаемом корпусе (1), выполненном из нержавеющей стали.
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Технический результат: повышение точности измерения сейсмических колебаний. 1
ил.

http://new.fips.ru/Archive/PAT/2013FULL/2013.07.27/DOC/RUNWC1/000/000/002/488/849/00000001.tif
http://new.fips.ru/Archive/PAT/2013FULL/2013.07.27/DOC/RUNWC1/000/000/002/488/849/00000001.tif

