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РОССИЙСКАЯ ФЕДЕРАЦИЯ

ФЕДЕРАЛЬНАЯ СЛУЖБА
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(12) ОПИСАНИЕ ИЗОБРЕТЕНИЯ К ПАТЕНТУ

(57) Реферат:
Устройство для измерения деформаций земной поверхности относится к области

измерительной техники, в частности к методу измерения относительных
перемещений двух точек на земной поверхности или отдельных участков инженерных
и строительных сооружений, разнесенных на значительные расстояния,
происходящих из-за воздействия природных и экзогенных процессов. Устройство для
измерения деформаций земной поверхности состоит из троса 1, закрепленного за
анкер 2, который, пройдя искривления трассы, через подвижный блок 3 попадает на
вал 4 электродвигателя 5 с большим коэффициентом редукции и датчиком угла
поворота вала. Двигатель закреплен на основании корпуса системы измерения 5
прибора. На вале двигателя 4 все время остается несколько витков троса, что
обеспечивается приторможенной буферной катушкой 6 с достаточным запасом троса,
обеспечивающим возможность измерений даже при значительных подвижках анкера.
В систему введено приспособление для измерения силы натяжения троса 7, с
помощью которого измеряется сила натяжения троса. Напряжение с приспособления
для измерения силы натяжения троса 7 поступает на вход блока обработки сигнала 8,
выход которого соединен с входом блока управления двигателем 9, где формируется
сигнал разности между цифровым сигналом с приспособления для измерения силы
натяжения троса и введенным в его память значением, отвечающим определенной
пороговой величине силы F0 - заранее заданной небольшой силе натяжения. Выходы
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с блока 9 соединены соответственно с двигателем 5 и блоком 10 преобразования
сигнала с блока управления двигателем в величину подвижек анкера. Вычисление
значения подвижек анкера происходит в блоке 10 преобразования выходного сигнала
с блока 9 в величину подвижек анкера. Для получения независимой информации о
перемещениях анкера в измерительный тракт введен энкодер 11, соединенный с
входом блока 12 преобразования сигнала с энкодера в величину подвижек анкера.
Выходы блоков 10 и 12 соединены с входом блока сравнения сигналов 13, в котором
на основе анализа данных о величинах деформаций и с учетом геологических
особенностей объекта наблюдений делается заключение о степени опасности
развивающихся процессов. Технический результат – повышение точности результатов
измерений. 1 ил.
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